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Objectifs de la présentation



Plan de |la présentation



Problemes liés au transport routier



Problemes liés au transport routier



Perspectives des véhicules a conduite automatisée



Vidéos

http://www.youtube.com/watch?v=RF-nIxN7f8g



https://www.youtube.com/watch?v=RF-nIxN7f8g




Niveaux d’automatisation proposés par la Society of
Automotive Engineers

Controle du
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accélération/ ment de conduite conduite
décélération conduite
Aucune , . .
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décélération
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Automatisation A . A . . . . Quelques
3 s taches de la conduite et le conducteur doit étre disponible Systeme Systéme Conducteur L
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. Le systéme de conduite automatisé accomplit I'ensemble des
Automatisation N . N . ) R R . Quelques
4 o taches de la conduite méme si le conducteur n’est pas Systeme Systéeme Systéme ) :
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intervention du conducteur

Source : Standard J3016, Society of Automotive Engineers.
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Industrie automobile



Sécurité active et conduite automatisée



Apercu de la zone de visibilité : pas standardisée

Source : ExtremeTech. Site Internet :
www.extremetech.com/extreme/166598-frankfurt-auto-show-mercedes-shows-off-fully-autonomous-s-class-production-cars-coming- 13

by-2020.



www.extremetech.com/extreme/166598%E2%80%90frankfurt%E2%80%90auto%E2%80%90show%E2%80%90mercedes-shows%E2%80%90off%E2%80%90fully%E2%80%90autonomous%E2%80%90s%E2%80%90class-production%E2%80%90cars%E2%80%90coming-by%E2%80%902020
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La notion de véhicule connecté est différente de
véhicule automatisé



V2X

Source : Gizmag. Site Internet : www.gizmag.com/gm-wifi-direct/23478/pictures.
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www.gizmag.com/gm-wifi-direct/23478/pictures

Circulation en peloton



www.youtube.com/watch?v=ydvYvNzl16s
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www.youtube.com/watch?v=ydvYvNzl16s

Combinaison conduite et communication

Source : Projet Sartre. Site Internet : www.sartre-project.eu/en/Sidor/default.aspx.



www.sartre-project.eu/en/Sidor/default.aspx

Perspectives



Les défis a relever sont nombreux



Acces au réseau routier



Travaux sur la technologie



Travaux sur la conduite automobile



En résumé



En ce qui concerne la fatigue...
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